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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej ogoinej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru oswietlenia.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi opracowanie szczegdtowej specyfikacji technicznegj
stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy do zlecenia i realizacji robé6t
zwigzanych z o$wietleniem ulicznym.

1.3. Zakres roboét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
zwigzanych

z rozbudowg i budowa o$wietlenia na drogach publicznych istniejacych i
projektowanych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Slup oswietleniowy - konstrukcja wsporcza osadzona bezposrednio w dgruncie,
stuzgca do zamocowania oprawy o$wietleniowej na wysokosci nie wiekszej niz 14 m.

1.4.2. Wysiggnik - efement rurowy taczacy stup oswietleniowy z oprawa.

1.4.3. Oprawa oswietleniowa - urzadzenie stuzace do rozdzialu, filtracji i
przeksztalcania strumienia $wietinego wysytanego przez zrodio swiatla, zawierajgce
wszystkie niezbgdne detale do przymocowania i polaczenia z instalacja elektryczna.

1.4.4. Punkt sterowniczo pomiarowy urzgdzenie pomiarowo-sterownicze,
bezposrednio zasilajgce instalacje oswietleniowa. :

1.4.5. Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czesci przewodzacych
dostepnych w wypadku pojawienia sie na nich napigcia w warunkach zaktéceniowych.



1.4.6. Pozostate okredienia sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi polskimi
normami.

1.5. Ogblne wymagania dotyczace robét:

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takich érodkéw transportowych,
ktére nie wplyng niekorzystnie na jako§é wykonywanych robét. Liczba érodkéw
transportu powinna gwarantowaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi
z dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora w terminie przewidzianym
kontraktem.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatébw: Wykonawca jest zobowiagzany
dostarczy¢ materialy zgodne z wymaganiami dokumentagii technicznej i ST.
Wykonawca powinien powiadomi¢ Inspektora o proponowanych zrédtach otrzymania
materiatdw przed rozpoczeciem ich dostawy. W przypadku nie zaakceptowania
materiatu ze wskazanego Zrédta, Wykonawca powinien przedstawié do akceptacji
Inspektora materiat z innego zrédta.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego wyboru
rodzaju materialdbw w wykonywanych robotach, Wykonawca powinien powiadomié
Inspektora 0 swoim wyborze najszybciej jak to mozliwe przed uzyciem materialu albo
w okresie wyznaczonym przez Inspektora. Wybrany lub zaakceptowany rodzaj
materiatu nie moze by¢ pézZniej zmieniony bez zgody Inspektora. Kazdy rodzaj robét, w
ktérym znajduja sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiafy, wykonawca wykonuje
na wiasne ryzyko, liczgc sie z jego nie przejeciem lub niezaptaceniem za wykonang
prace.

2.2 Przewody uzywane do o$wietlenia drég powinny spefniaé wymagania PN-93/E-

90401. Zaleca sig stosowanie przewodéw o napigciu znamionowym 0,6/1 kV, o zylach

aluminiowych. Przekrdj 2yt powinien by¢ dobrany w zaleznoéci od dopuszczalnego

spadku napigcia, dopuszczalnej temperatury nagrzania kabla przez prady robocze i

zwarciowe oraz skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej w przypadku zerowania

ochronnego. Nie zaleca si¢ stosowania przewodow o przekroju wiekszym niz 50 mm?.
Zastosowano przewdd AsXSn 2x25 mm?.

2.3 Zrédta wiatta i oprawy, zgodnie z wip wydanymi przez RE Busko — OUSc-150, ze
zrédtami sodowymi(bez zawartoéci rteci) o deklarowany czasie éwiecenia nie krétszym
niz 12 tys. Godzin. Oprawy powinny charakteryzowaé sie szerokim ograniczonym
rozsytem Swiatta. Oprawy powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach o
temperaturze nie nizszej niz -50C | wilgotnosci wzglednej powietrza nie
przekraczajgcej 80% i w opakowaniach zgodnych z PN-86/0-79100

2.4. Wysiegniki powinny by¢ wykonane z rur stalowych bez szwu o znaku R 35 i
srednicy zewnetrznej od 60,3 do 76,1 mm. Grubo&¢ scianki rury nie powinna
przekracza¢ 8 mm. Ramiona lub ramig wysiegnika powinno by¢ nachylone pod katem
5 stopni od poziomu, a ich wysieg powinien byé zawarty od 1,0 m do 4,0 m. Wysiegniki
powinny by¢ dostosowane do opraw i stupéw oswietleniowych uzywanych do
oswietlenia drég. Wysiegniki powinny by¢ zabezpieczone antykorozyjnie powlokami
malarskimi z zewnatrz i asfaltowymi wewnatrz rur, tak jak stupy i maszty
oSwietleniowe. Skladowanie wysiegnikéw na placu budowy powinno by¢ w miejscu
suchym i zabezpieczonym przed ich uszkodzeniem.

3. SPRZET



Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jakosé wykonywanych robét, zaréwno w
miejscach tych robot, jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w
czasie transportu, zatadunku lub wytadunku materiatéw, sprzetu itp. Sprzet uzywany
przez Wykonawce powinien uzyska¢ akceptacje Inspektora. Liczba i wydajnosé
sprzetu powinna gwarantowaé wykonanie robot zgodnie z zasadami ckreélonymi w
dokumentacji projektowe;j, SST
i wskazaniach Inspektora w terminie przewidzianym kontraktem.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takich $rodkéw transportowych,
ktore nie wplyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét. Liczba érodkéw
transportu powinna gwarantowac prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi
z dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora w terminie przewidzianym
kontraktem. Na srodkach transportu przewozone materiaty i elementy powinny byé
zabezpieczone przed ich przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu
wydanymi przez wytwérce dla poszczegolnych elementéw.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Przed przystgpieniem do wykonywania wykopodow, Wykonawca ma obowigzek
sprawdzenia zgodnosci rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowej oraz
oceny warunkéw gruntowych. Metoda wykonywania robo6t ziemnych powinna by¢
dobrana
w zaleznosci od gtebokosci wykopu, uksztattowania terenu oraz rodzaju gruntu.
Przed przystgpieniem do prac nalezy powiadomié¢ zainteresowane instytucje.

5.2. Montaz wysiegnikow. Wysiegniki nalezy montowaé na stupach stojacych przy
pomocy dzwigu i samochodu z balkonem. Nalezy dazy¢, aby czeéci ukoéne
wysiggnikOw znajdowaty sie w jednej plaszczyznie réwnoleglej do powierzchni
o$wietlanegj jezdni.

5.3. Montaz opraw. Montaz opraw na wysiegnikach nalezy wykonywa¢ przy pomocy
samochodu z balkonem. Kazdg oprawe przed zamontowaniem nalezy podtgczyé do
sieci

i sprawdzi¢ jej dziatanie (sprawdzenie zaswiecenia sie lampy). Oprawy nalezy
montowaé po uprzednim wciggnieciu przewodow zasilajgcych do stupdw |
wysiggnikéw. Oprawy powinny byé mocowane w sposéb trwaty, aby nie zmieniaty
swego potozenia pod wptywem warunkéw atmosferycznych i parcia wiatru dla 11 i llI
strefy wiatrowej.

5.6. Wykonanie dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej. System dodatkowej
ochrony przeciwporazeniowej dla instalacji oswietleniowej, do czasu ukazania sie
nowych przepiséw, moze by¢ stosowany jako zerowanie lub uziemienie ochronne.

Jest to uzaleznione od istniejgcego systemu zastosowanego w konkretnej
sieci zasilajgcej szafe oswietleniowa, oraz od warunkéw technicznych przytgczenia
wydanych przez zaklad energetyczny.

5.6.1. System ochrony przeciwporazeniowej —zgodnie z dokumentacja techniczna:

- W instalacji zasilajgcej TN - C (L, PEN)

- W instalacji odbiorczej TN — S (L, PE, N)

Punkt rozdziatu przewodu PEN, na przewdd PE i N, na $rubie zaciskowej wysiegnika
oprawy.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodine zasady kontroli jakosci robét. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng
kontrole robét i jakodci materiatdbw. Pomiary i badania materiatdbw wykonawca
powinien prowadzié zgodnie z warunkami szczegotowymi oraz obowigzujgcymi
normami. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem tych badan
ponosi Wykonawca.

Do kontroli robét i materiatéw dostarczanych na budowe lub na niej wytwarzanych
uprawniony jest Inspektor Nadzoru. O zauwazonych wadach powiadomi Wykonawce,
a w przypadkach szczegdlnych inwestora.

6.2. Instalacja przeciwporazeniowa
Po wykonaniu uziomow ochronnych nalezy wykonaé pomiary ich rezystancji.
Otrzymane wyniki nie mogg byé gorsze od wartosci podanych w dokumentacji
projektowej. Po wykonaniu instalacji oSwietleniowej nalezy pomierzyé (przy
zerowaniu) impedancje petli zwarciowych dla stwierdzenia skutecznos$ci zerowania.
Wszystkie wyniki pomiardw nalezy zamiescic w protokodle pomiarowym
ochrony przeciwporazeniowej.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot.
Obmiar robot powinien okreslaé faktyczny zakres wykonywanych rob6t w jednostkach
okreslonych w kosztorysie ofertowym. Obmiaru dokonuje Wykonawca w obecnosci
Inspektora Nadzoru, po wczesniejszym powiadomieniu go o terminie i zakresie
dokonywanego obmiaru. Obmiary powinne by¢ przeprowadzane przed odbiorem
czesciowym lub koficowym robét.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.

Dokumenty do odbioru koncowego robodt przygotowuje Wykonawca zgodnie z
wymogami RE Busko(wiasciciel sieci na ktérej wykonywane s3 przedmiotowe prace).
Odbidr polega na ocenie rzeczywistego wykonania rob6t na poszczegéinym zadaniu
pod wzgledem ich iiosci, jakosci | wartosci.

1). Zasady dokonywania odbioru koricowego:

a) zakonczenie robét oraz gotowos$¢é do odbioru powinna by¢ stwierdzona wpisem
Wykonawcy do dziennika budowy potwierdzonym przez Inspektora Nadzoru oraz
pisemnym

powiadomieniem Zamawiajgcego.

b) odbiér koncowy zadania powinien nastgpié¢ w terminie ustalonym w umowie liczac
od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robét i prawidtowosci ich
wykonania oraz kompletnosci dokumentéw do odbioru koncowego,

¢) odbioru koncowego dokonuje komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego, przy
udziale inspektora nadzoru i Wykonawcy oraz Przedstawicieli RZE Busko,

d) komisja dokonuje oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentdw,
wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonywanych robét z
dokumentacjg projektowsg, szczegotowymi specyfikacjami technicznymi oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru. Odbior ostateczny robét polega na ocenie
wykonanych robét zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze
kohncowym lub zaistniatych w okresie gwarancyjnym. QOdbior ostateczny powinien by¢
dokonany na podstawie oceny wizualnej zadania z uwzglednieniem zasad odbioru
koricowego.






